
Задача 2
До начала рассматриваемого процесса механизм неподвижен. Рассматриваемый переходный
процесс описывается уравнением движения:
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Необходимо подставить в уравнение выражения для M и Mнагр, соответствующие варианту:
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производная угловой усорости есть величина углового сдвига φ
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Подставляя известные числовые значения M0 T, ∆M, ωm, J, определим закон вращения
механизма

к примеру: задаем шаг к переменной "время" равной 1 до 100с

t 0 1, 100..:= условно примем значения всех известных величин
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Данные выше выкладки были полностью автоматизированны в маткаде

пример вычисления диф. уравнения в програмной среде Бейсик:

в 150 строке меняем формулу y'' y− 1 y2−( ) 20⋅ y'+=

на заданную в условии M t( ) Mнагр t( )−
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где вместо переменной "y" используем переменную "t". Остальные известные числа



подставляем в формулу


